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Новые требования общества к уровню образованности и развития лич-

ности, приводят к необходимости изменения технологий обучения. Сего-

дня продуктивными являются технологии, позволяющие организовать 

учебный процесс с учетом профессиональной направленности обучения,  

а также ориентацией на личность студента его интересы, склонности и 

способности. 

Понимая важность использования педагогических технологий в повсе-

дневной образовательной деятельности на кафедре «Графика» все боль-

шую популярность получают компьютерные технологии обучения. 

Студенты МТ-факультета изучают предмет «Инженерная графика»  

с использованием программы «Компас-3D», что не только облегчает тру-

доемкость выполнения графических работ, но и способствует пониманию 

процесса формообразования деталей и узлов. Проблемой преподавания 

компьютерной графики является отсутствие учебной литературы для сту-

дентов. Появившиеся в последние годы многочисленные издания носят уз-

коспециальный или справочный характер. Поэтому преподаватели кафед-

ры обращают особое внимание студентов на методические приемы, ис-

пользующиеся при изучении компьютерной графики. 

В третьем семестре студенты выполняют одно из заданий «Сборочный 

чертеж». 

Цель задания: 

– научить студентов по 2D чертежам создавать 3D модели; 

– собирать полученные модели в трехмерную сборку; 

– на основе трехмерной сборки создавать сборочный чертеж; 

– выполнять наглядное изображение трехмерной сборки; 

– создавать текстовый документ «Спецификация». 

Сборка в системе Компас-3D – это трехмерная модель, объединяющая 

модели деталей, входящих в узел. Наглядное изображение трехмерной 

сборки помогает студенту проще воспринимать двумерный сборочный 

чертеж. Рассмотрим два способа создания наглядного изображения узла. 

Аксонометрическое изображение – способ изображения геометриче-

ских предметов на чертеже при помощи параллельных проекций (рис. 1). 

https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9F%D1%80%D0%B5%D0%B4%D0%BC%D0%B5%D1%82
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%A7%D0%B5%D1%80%D1%82%D1%91%D0%B6
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9F%D0%B0%D1%80%D0%B0%D0%BB%D0%BB%D0%B5%D0%BB%D1%8C%D0%BD%D0%B0%D1%8F_%D0%BF%D1%80%D0%BE%D0%B5%D0%BA%D1%86%D0%B8%D1%8F
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Для того чтобы «заглянуть» внутрь корпуса надо «вырезать» часть де-

тали или группы деталей. 

В любой горизонтальной плоскости нарисуем эскиз из двух отрезков, 

которые ограничивают ту часть узла, которую мы хотим временно удалить 

(рис. 2).  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

Команда «Сечение по эскизу» позволяет выбрать «Компоненты», кото-

рые мы хотим рассечь (рис. 3). Выбор компонентов может производиться 

как в дереве построения чертежа, так и непосредственно на сборке (рис. 4). 

Результат построения на рисунке 5. 
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Рис. 1. Аксонометрическое  

изображение 

Рис. 2. Эскиз  

в горизонтальной плоскости 
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Область применения «Компоненты» 

Рис. 3. Выбор компонентов в дереве построения чертежа 
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нентов 
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Вторым способом наглядного изображения трехмерной сборки являет-

ся разнесенный чертеж. 

Трехмерная сборка в своем окончательном виде обычно не дает доста-

точно ясного представления о взаимном положении компонентов. Для об-

легчения восприятия сборок применяется разнесенный вид – в ней компо-

ненты «раздвигаются» в пространстве.  

Разнесенный вид хранится в сборке и включается нажатием кнопки 

«Разнести». Но чтобы эта кнопка ожила, разнесенный вид сначала надо 

создать. 

Чтобы задать параметры разнесения, вызовите команду меню «Сер-

вис» – «Разнести компоненты» – «Параметры» (рис. 6). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рис. 4. Выбор компонентов на сборке  

в системе Компас-3D 
Рис. 5. Результат построения 

Рис. 6. Настройка параметров разнесения 

Выбор  

Компонтов 
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Разнесение выполняется по шагам. Для добавления шага нажмем кноп-

ку «Добавить». Затем указываем компоненты, участвующие в шаге разне-

сения, и параметры этого шага (рис. 7).  

 

 

 

 
Чтобы выбрать компоненты, щелкаем по переключателю «Компонен-

ты» и указывает нужные компоненты на самой сборке или в дереве сборки. 

Чтобы указать направление разнесения компонентов, активизируем пере-

ключатель «Объект». Компоненты могут разноситься в направлении, сов-

падающим с ребром модели,  (для этого укажите в окне сборки нужное 

ребро) или в направлении, перпендикулярном грани (для этого укажите 

нужную грань). Введите в соответствующее поле расстояние, на которое 

должен переместиться компонент относительно своего прежнего положе-

ния. Выберите направление перемещения компонентов – прямое или об-

ратное, активизировав соответствующий переключатель в группе «На-

правление». Затем нажмите кнопку «Применить». Аналогичным образом 

задаются и все остальные этапы. После выхода из команды настройки ша-

гов сборка в окне оказывается в разнесенном виде. Теперь кнопка «Разнес-

ти» активна и сборка при нажатии на нее отображается в разнесенном виде 

(рис. 8). 
 

 

 

Рис. 7. Настройка компонентов и параметров шага разнесения 
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При выполнении данной работы студенты испытывают интерес, кото-

рый основывается на мышлении и кропотливом труде. При помощи муль-

тимедийных анимаций можно показать сборку  деталей со всех сторон. 
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Рис. 8. Сборка в разнесенном виде 


